
 

ية الديمقراطية الشعبية ية الجزائر  الجمهور
 وزارة التعليم العالي و البحث العلمي

 التكنولوجي  المدرسة العليا لأساتذة التعليم
 -سكيكدة–

  التكنولوجيا :قسم
 التخصص: هندسة كهربائية

 

 
 

 التخرج لنيل شهادة أستاذ التعليم الثانويمذكرة 
 :بعنوان

 من اعداد:
 يناس  بوفكر إ
 جفافلية روميسة 

 
 :الاستاذتحت اشراف 

          د. جمال كحيل 
                                      

 المناقشة: لجنة
 رئيسا                             -أ–دتوش نجمة                   أستاذ مساعد  د.     
  شرفام                          -ب–كحيل جمال                   أستاذ محاضر  د.     
يمان                  أستاذ مساعد  د.       متحنام                            -أ–عثمان إ

 
 

 2024/2023 السنة الدراسية: 

قنية تالذكي في الأبواب بإستخدام راسة و إنجاز نظام للتحكم د
RFID  و الأردوينو 



 



 

 

 



 

 

 



 
I 

 

 RFIDتهدف هذه المذكرة إلى دراسة وإنجاز نظام ذكي للتحكم في الأبواب باستخدام تقنية 

للتعرف على  RFIDوالأردوينو. يتضمن النظام تصميم وتطوير وحدة تحكم تعتمد على تقنية 

حرك مؤازر لفتح أو غلق الأبواب. يعمل النظام على تحليل بيانات الهوية، مما يسمح بالتحكم في م

، وعند التعرف على بطاقة صحيحة، يتم تشغيل المحرك لنقل RFIDالبطاقات المقروءة عبر قارئ 

فعال في تحسين الأمان وإدارة الوصول في  شكلالباب إلى الوضع المطلوب. تسهم هذه التقنية ب

 ة، مثل المباني السكنية والتجارية والمرافق العامة.العديد من التطبيقات المتنوع

RFID

Abstract: 

This dissertation aims to study and implement an intelligent door control system 

using RFID technology and Arduino. The system involves designing and developing 

a control unit that utilizes RFID technology for identity recognition, allowing for the 

control of a servo motor to open or close doors. The system analyzes the data from the 

RFID reader, and upon recognizing a valid card, it activates the motor to move the 

door to the desired position. This technology effectively enhances security and access 

management in various applications, such as residential and commercial buildings and 

public facilities. 

Keywords: Control system, RFID, Identity recognition, Servo motor, Access 

management, Security enhancement. 

 

Résumé: 

 Ce mémoire vise à étudier et à mettre en œuvre un système de contrôle 

intelligent des portes en utilisant la technologie RFID et Arduino. Le système implique 

la conception et le développement d'une unité de contrôle qui utilise la technologie 

RFID pour la reconnaissance d'identité, permettant de contrôler un moteur servo pour 

ouvrir ou fermer les portes. Le système analyse les données du lecteur RFID et, en 

reconnaissant une carte valide, il active le moteur pour déplacer la porte à la position 

souhaitée. Cette technologie améliore efficacement la sécurité et la gestion des accès 

dans diverses applications, telles que les bâtiments résidentiels et commerciaux et les 

installations publiques.
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Mots clés: RFID, Reconnaissance d'identité  , ervomoteur  , Gestion des accès 
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5.8.1 

Void loop[7] Void setup

 الأردوينو. برنامجالهيكل العام ل :18.1

- Void setup:  بحيث ان

[8] 

- Void loop:[8]  

.13. 

 الشرح التعليمة

 #include < > 

 #define  
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 void setup() { ... } 

 void loop() { ... } 

 

 pinMode(pin, mode); 

 ;digitalWrite(pin, value) 0او  1ضبط المنفذ على قيمة معينة 

 int value = digitalRead(pin); 

 int value = analogRead(pin); 

 

 delay(milliseconds); 

 

unsigned long currentMillis = 

millis(); 

 
delayMicroseconds(microseconds); 

 

unsigned long currentMicros = 

micros(); 

 

 int variableName; 

 String variableName; 

 boolean variableName; 
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3.4.3  

  

#include <Servo.h> 

#include <SPI.h> 

#include <MFRC522.h> 

#include <Wire.h> 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

 

const byte monUID[4] = {211, 100, 177, 154}; // تعريف لرمز البطاقة 

bool valid = true; //  

#define PORT_LED_RED 6 // تحديد منفذ الباعث الأحمر 

#define PORT_LED_GREEN 7 // تحديد منفذ الباعث الأخضر 

#define PORT_SERVO 5 // تحديد منفذ المحرك المؤازر 

#define PORT_RST 9 //RST  تحديد منفذ 

#define PORT_SDA 10 //SDA  تحديد منفذ 

  

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); // تهيئة شاشة الكريستال السائل 

Servo myservo; //  

MFRC522 rfid(PORT_SDA, PORT_RST); //RFID  تهيئة قارئ 

 
void setup() 

{ 

  SPI.begin(); //SPI  بدء 

  rfid.PCD_Init(); //RFID  بدء قارئ 

  myservo.attach(PORT_SERVO); // تثبيت المحرك المؤازر 

  myservo.write(0); //  

  pinMode(PORT_LED_RED, OUTPUT); // تحديد منفذ الباعث الأحمر كمخرج 

  pinMode(PORT_LED_GREEN, OUTPUT); //  الباعث الأخضر كمخرجتحديد منفذ  

 

  lcd.init(); //  
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  lcd.init(); 

  lcd.backlight(); //  

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Enter your card"); 

  delay(1000); 

  lcd.clear(); //  مسح شاشة الكريستال 

} 

 
void loop() 

{ 

  if (rfid.PICC_IsNewCardPresent()) // التحقق من وجود بطاقة جديدة 

  { 

    if (rfid.PICC_ReadCardSerial()) // قراءة رمز البطاقة 

    { 

      for (int i = 0; i < rfid.uid.size; i++) 

      { 

        if (rfid.uid.uidByte[i] != monUID[i]) // التحقق من تطابق رمز البطاقة 

        { 

          valid = false; //  

        } 

        else 

        { 

          valid = true; // تعيين صلاحية البطاقة كصالحة 

        } 

      } 

      if (valid == 1) //  صالحةإذا كانت البطاقة  

      { 

        digitalWrite(PORT_LED_GREEN, HIGH); // تشغيل الباعث الأخضر 

        myservo.write(180); // فتح الباب 

       lcd.print("Door Unlocked"); 

        delay(1000); 

        lcd.clear(); 

        digitalWrite(PORT_LED_GREEN, LOW); // الباعث الأخضر إيقاف تشغيل  

        myservo.write(0); // إغلاق الباب 

      lcd.print("Door Locked"); 

        delay(1000); 

        lcd.clear(); 

      } 

      else 

      { 

        digitalWrite(PORT_LED_RED, HIGH); // تشغيل الباعث الأحمر 

      lcd.print("Access denied"); 
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        delay(1000); 

        digitalWrite(PORT_LED_RED, LOW); // إيقاف تشغيل الباعث الأحمر 

        lcd.clear(); 

      } 

    } 

  } 

} 

5.3 Proteus 8 

 Proteus 8

[20] 

Proteus

RFIDVirtual Terminal
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- 

 

- Proteus 8

 



 
52 

 

-  

 

-  

 

- Proteus 8MATLABLabVIEW
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01 

-  -    

#include <Servo.h> 

#include <SPI.h> 

#include <MFRC522.h> 

#include <Wire.h> 

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

const byte monUID[4] = {211, 100, 177, 154}; // تعريف لرمز البطاقة 

bool valid = true; //  

#define PORT_LED_RED 6 // تحديد منفذ الباعث الأحمر 

#define PORT_LED_GREEN 7 // تحديد منفذ الباعث الأخضر 

#define PORT_SERVO 5 // تحديد منفذ المحرك المؤازر 

#define PORT_RST 9 //RST  تحديد منفذ 

#define PORT_SDA 10 //SDA  تحديد منفذ 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); // تهيئة شاشة الكريستال السائل 

Servo myservo; //  

MFRC522 rfid(PORT_SDA, PORT_RST); //RFID  تهيئة قارئ 

void setup() 

{ 

  SPI.begin(); //SPI  بدء 

  rfid.PCD_Init(); //RFID  بدء قارئ 

  myservo.attach(PORT_SERVO); // تثبيت المحرك المؤازر 

  myservo.write(0); //  

  pinMode(PORT_LED_RED, OUTPUT); //  الأحمر كمخرجتحديد منفذ الباعث  

  pinMode(PORT_LED_GREEN, OUTPUT); // تحديد منفذ الباعث الأخضر كمخرج 

  lcd.init(); //  

  lcd.init(); 

  lcd.backlight(); //  

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("Enter your card"); 

  delay(1000); 

  lcd.clear(); //  مسح شاشة الكريستال 

} 

void loop() 

{ 

  if (rfid.PICC_IsNewCardPresent()) // التحقق من وجود بطاقة جديدة 

  { 

    if (rfid.PICC_ReadCardSerial()) // قراءة رمز البطاقة 

    { 

      for (int i = 0; i < rfid.uid.size; i++) 
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      { 

        if (rfid.uid.uidByte[i] != monUID[i]) // التحقق من تطابق رمز البطاقة 

        { 

          valid = false; //  

        } 

        else 

        { 

          valid = true; // تعيين صلاحية البطاقة كصالحة 

        } 

      } 

      if (valid == 1) // إذا كانت البطاقة صالحة 

      { 

        digitalWrite(PORT_LED_GREEN, HIGH); // تشغيل الباعث الأخضر 

        myservo.write(180); // فتح الباب 

       lcd.print("Door Unlocked"); 

        delay(1000); 

        lcd.clear(); 

        digitalWrite(PORT_LED_GREEN, LOW); // إيقاف تشغيل الباعث الأخضر 

        myservo.write(0); // إغلاق الباب 

      lcd.print("Door Locked"); 

        delay(1000); 

        lcd.clear(); 

      } 

      else 

      { 

        digitalWrite(PORT_LED_RED, HIGH); // الباعث الأحمر تشغيل  

      lcd.print("Access denied"); 

        delay(1000); 

        digitalWrite(PORT_LED_RED, LOW); // إيقاف تشغيل الباعث الأحمر 

        lcd.clear(); 

      } 

    } 

  } 

} 
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02 

- Proteus-  

#include <Servo.h> 
#include <SPI.h> 
#include <Wire.h> 
#include <LiquidCrystal_I2C.h> 
 
#define PIN_LED_RED 6 
#define PIN_LED_GREEN 7 
#define PIN_SERVO 5 
 
LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); 
Servo myservo; 
 
int count = 0; 
char c; 
String id; 
 
void setup() { 
  myservo.attach(PIN_SERVO); 
  myservo.write(0);   
  pinMode(PIN_LED_RED, OUTPUT); 
  pinMode(PIN_LED_GREEN, OUTPUT); 
 
  lcd.init(); 
  lcd.backlight();    
  lcd.setCursor(0, 0); // move cursor to   (0, 0) 
  lcd.print("Enter your card"); // print message at (0, 0) 
  delay(1000); 
  lcd.clear(); 
  Serial.begin(9600); 
  Serial.println("Please scan your RFID TAG"); 
} 
 
void loop() { 
  while (Serial.available() > 0) { 
    c = Serial.read(); 
    count++; 
    id += c; 
    if (count == 11) { 
      Serial.print(id); 
      if (id == "D3 64 B1 9A") { 
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        Serial.println("Door unlocked"); 
        digitalWrite(PIN_LED_GREEN, HIGH); 
        myservo.write(180); 
        lcd.print("Door unlocked"); 
        delay(4000); 
        lcd.clear(); 
        digitalWrite(PIN_LED_GREEN, LOW); 
        myservo.write(0); 
        lcd.print("Door locked"); 
        delay(4000); 
        lcd.clear();       
      } else { 
        Serial.println("Access Denied"); 
        digitalWrite(PIN_LED_RED, HIGH); 
        lcd.print("Access Denied"); 
        delay(3000); 
        digitalWrite(PIN_LED_RED, LOW); 
        lcd.clear(); 
      } 
      count = 0; 
      id = ""; 
    } 
  } 
  delay(500); 
} 
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03

MFRC522
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04

MQ-9 
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05

Servo Motor 
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