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#define X STEP 2
#define X DIR S
#define Y_STEP 3
#define Y_DIR 6
#define LASER PIN 11
void setup() {
pinMode(X_STEP, OUTPUT);
pinMode(X_DIR, OUTPUT);
pinMode(Y_STEP, OUTPUT);
pinMode(Y_DIR, OUTPUT);
pinMode(LASER_PIN, OUTPUT);
digitalWrite(LASER_PIN, LOW); // laser OFF au début
}
void stepMotor(int stepPin, int dirPin, bool dir, int steps) {
digitalWrite(dirPin, dir);
for (int i = 0; i < steps; i++) {

digitalWrite(stepPin, HIGH);
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delayMicroseconds(500);
digitalWrite(stepPin, LOW);
delayMicroseconds(500);

}

}
void loop() {

analogWrite(LASER_PIN, 255); // laser ON mi-puissance
stepMotor(X_STEP, X DIR, true, 200);
stepMotor(Y_STEP, Y_DIR, true, 200);
analogWrite(LASER PIN, 0); // laser OFF

delay(1000);

stepMotor(X STEP, X DIR, false, 200);
stepMotor(Y_STEP, Y_DIR, false, 200);

delay(1000);
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Résumé:

Ce mémoire a pour objectif la conception et la réalisation dune imprimante de gravure
laser 2D en utilisant une carte Arduino. Le travail commence par une étude des machines
CNC et leurs domaines d'application. Ensuite, 1'accent est mis sur les composants de
I'Arduino et sa programmation, car il constitue I’unité de commande principale du projet.
Enfin, les composants utilisés tels que les moteurs pas-a-pas, le laser et le module DRV8825
sont analysés et testés a travers un prototype fonctionnel.

Mots-clés : Imprimante de gravure, Arduino, laser, CNC, DRV8825, moteur pas-a-pas.

Abstract:

This thesis aims to design and build a 2D laser engraving printer using an Arduino board.
The study begins with an overview of CNC machines and their applications. Then, the focus
shifts to the Arduino components and programming, as it serves as the main control unit.
Finally, the components used, such as stepper motors, laser module, and DRV 8825 driver,
are analyzed and tested through a functional prototype.

Keywords: Engraving printer, Arduino, laser, CNC, DRV8825, stepper motor.
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